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1 Generelt

1.2 Skjermen

Normal presentasjon. Alle vektorer peker den retningen som strammen gar i.
Tripp teller —\ DCG-200 DOPPLER COLOR GRAPH Ver 1.4 2003/02/29 14:12:04
Valgt skala pa '150.21 nm H 123°4
kompass-rosen _ yR: 2KT & C: 129°+——
og stremdata A: VvV 10.2
A ' A
Alarm Y~
indikator
Kompassrosen.

Viser vektorer pa
eget skip, gyro og
strgm siikt.

Temperatur(hvis
tilkoplet)

Alarmverdi

Grafisk vindu

— 8.9°C 234m «__
v 0,7KT® Y: 104«
............ x 1'1
__________________________________ AT
0 2 N
4
3 1.8 NN/@ v
v 60 17 N ~—
m
120 1.2 NNW ¥
60 0

Klokke

Gyro kurs
Seilt kurs
Skipets hastighet i knop

Status
A: Automatikk, bunnlas

Fart vises med GUL farge
W: Fart i vann

Fart vises med R@D farge

. GPS Status

Nar den blinker er GPS OK
og Aktiv

Dyhde

Fart Forover/Akterover

Fart Stvrbord/Babord
Kursforskiell avro/seilt kurs

Kurs & fart nd gvre siikt
Kurs & fart na midtre siikt

Kurs & fart n& dvpeste siikt
- Stremdata:

Funksjon pé

Funksjonsknappene
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Viser strgmhastighet over
bunn/Forskjeller mellom
stremmer/ begge i bunnlas
Viser forskjeller mellom
strgmmer i vannlas.
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1.3 Hva er DCG-200 doppler logg?

DCG-100 er en 4 akse logg som maler skipets hastighet forover, akterover og styrbord, babord. For
a gjare dette star det 2 doble svingere som har til sammen 4 straler som peker 30° ut til siden.
Fordelen med 4 straler er at kalkuleringen av fart blir hurtig oppdatert og riktig. Ogsa i darlig veer da
vinkelen mellom 2 straler alltid er 60°, kompenserer loggen automatisk for rulling. Loggen kan da
ogsa male strgmhastighet ned til 80% av dybden.

Skipets hastighet kan males pa 3 mater:

B GPS. Farten kommer fra GPS mottakeren og loggen kalkulerer strgm retningen ut fra kurs og
fart fra denne. Pass pa at ved sving og stamping kan feilvisningen bli stor pa
stramhastighet/retning i perioder, da GPS antennen star pa styrhustaket og loggen maler fra
kiglen. GPS mottakeren vil ogsa ha et filter innbygget som forsinker slike knappe bevegelser,
mens loggen korrigerer dette gyeblikkelig med gyrokursen.

B Over bunn fra 3 til 400 - 450 meter

B Fart gjennom vann fra 15 - 120 meter stabilt. (Loggen virker helt opp til 1 meter dyp med en viss
feilmargin, (bruk referanseskikt rundt 15 meter), og ned mot 200 meter hvis forholdene er
gunstige med plankton eller sjikt sa dypt.) | arktiske farvann med lite liv ned i sjgen, kan max
dybde veere helt kun 50 meter.

Loggen maler 3 strgm sjikt ved & kalkulere hastigheten pa ekko i sjgen som plankton, sjikt, partikler

eller fisk. Disse males pa samme mate som skipes fart i vann. Hastigheten pa strem virker fra 2

meter ned til 80% av dybden til bunn, men kan brukes nér det er dypere enn 20 meter til bunn.

Loggen er laget for & samkjgre med Kaijo's sonarer og utstyr som kan lese NMEA. Avdrift og stram

data vises og brukes pa sonarskjermen(e). SI4 p& Alarm, meny A

2 Betjene Ioggen Sla pa Skjerm, meny B
SlIa pa hovedmeny C
/ ——— SIa pé selvtest

\ / / / /
ummer tastatur, F1")(F2 |[F3"|(Fa *
for a skrive inn
verdier, eks dybde | | e
N 8 9 # |__+7—— Flytteseg opp og
“1 ned i menyene
4 5 6 [
Tilbake tast i menyene,
1 sletter siste inntastete
. 1 2 3 BS tall
Sla av alarm j
™N | L——— Enter, bekreft og flytter en
\{P : - : < ‘k/ linje ned i menyen
RC-12 (GYROY L Justere gyro inn pa loggen.
2 POWER (Virker ikke hvis NMEA gyro
AviPa ~ L [ ﬁ s /@ﬁ er tilkoplet)
N L J
KAIJO

Moltech Norge A/S side 4 ver. 1.4AN 21.08.2003 3:41



Norsk Bruksanvisning

2.1. Sla loggen Av/Pa

POWER

Av/Pa knapp for hele loggen. Pass pa at loggen ALLTID skal vaere avslatt nar baten
er i dokk. Kjgres loggen i luft, vil svingerene gdelegges.

2.2 Kalibrere gyro

Nar loggen har veert avslatt,

(GYROW

o U

ma gyroen kalibreres slik at loggen og gyroen viser og

bruker samme kurs. Hvis det er ugnsket forskjell mellom disse, justeres det her. Trykk pd knappene
for opp og ned. Kursen blir bare oppdatert 1 gang i sekundet pa skjermen, sa pass pa nar man
holder inne knappene. Justering av gyrokursen er MEGET viktig nar loggen kjgrer pa GPS, Er
NMEA gyro tilkoplet virker ikke knappene da gyrokursen vises direkte.

2.3a Velge Bunnlas (Automatisk) eller vannlas

Loggen kjgrer normalt i automatikk, hvor den maler farten over bunn ned til ca 450 meter, og nar
det er dypere gar den automatisk til vannlas.
Hvis bunnen er veldig varierende (man gar langs den norske kyst) anbefales det & bruke vannlas
eller GPS. Hvis loggen star i automatikk, vil den til stadighet skifte mellom vannlas og bunnlas.

F3

[12> | Auto /Vannlas

| AUTO

Vann

Trykk pa F3 og velg punkt 12 ved hjelp av pilknappene opp eller ned.
For hvert skifte til Bunnlas, vil loggen ta en pause pa ca. 30 sek. Der den er ungyaktig.
For & skifte mellom vann og bunn, gjares falgende:
for & bytte mellom AUTO for Automatikk, og Vann.

@ Trykk pa F3 for & sla av menyen.

2.3b Velge GPS som fart referanse

Man kan lase loggen til & bruke fart fra GPS. Farten pa skjermen og pa data ut vil da bli direkte
visning av GPS farten uavhengig hva auto/vann star i. Stram hastighet og retning blir na kalkulert
ut fra denne. GPS fart bar kun brukes nar dybden er for stor til & bruke bunnlds da nayaktigheten
pa strgmmene blir ungyaktig i stamping og under svinging av baten.
| AV/IPAIAUTO
Trykk pa F3 og velg punkt 2 ved hjelp av pilknappene opp eller ned.
Man slar da GPS fart av eller pa, skiftet skjer gyeblikkelig nar man slar av menyen
For & skifte mellom vann og bunn, gjares falgende:

Trykk pa

Trykk pé D eller pé @

eller pa

2> | GPS fart

2.4 Visning av hastighet

2.4.1 Visning av skipets hastighet

123 /—SkSklpes gyr?kursl,(—> H: 123°
: ° ] ts egentlige . 0
: . ﬁ Ipets eg Ige Kurs —1c: 124
C: 124° « _—"IV 102
V 10.2 + Skipets fart W
A GULT= Over bunn
\ R@DT=1 Vann /
— Automatisk valg  Vann ls valgt
BUNNLAS VANNLAS

for & bytte mellom AV , PA eller AUTO
Trykk pa F3 for & sla av menyen.
I AUTO kobles ikke GPS inn far at vanlig bunn/vann signal mistes

GPS valgt
(skal
blinke)

/

H: 123°

@ C: 124°

\% 102

GPS

NB: Nar GPS er valgt vil posisjonen pa sonaren vises korrekt., Er Bunn eller Vannlas valgt vises
posisjonen bare med nuller hvis GPS posisjonen kommer fra loggen.
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2.4.2 Visning av skipets avdrift.

Pa skjermen vises ogsé hvor fort skipet Y: 10.4
beveger seg forover/akterover (kalles Y: aksen). X 11
og hvor fort skipet beveger seg sidelengs, (kalles X: aksen) |D: 5°

Man kan ogsa fa vite hvor mange grader avdrift baten har
i forhold til gyro kursen (kalles D: differanse)

For alle avlesningene gis bade positiv og negativ verdi. For negativ verdi star en - (minus) foran
tallet.

Y: aksen Positiv = Forover Negativ (-)= Akterover
X: aksen Positiv = Styrbord Negativ (-)= Babord
Differanse Positiv = mot styrbord Negativ (-)= mot babord

2.5 Justere strgm sjikt dybde

Loggen kan male stremhastigheter fra 2 til 150 meter, noe avhengig av forholdene i sjgen. Disse
males i 3 uavhengige sjikt, A, B og C.

Dybdene brukt i gyeblikket vises 02 1 | Strgm Dybde » /;, io
nede til hgyre pa skjermen. 3 1.8 SS/W
- ' C| 120
F3 | Trykk pd F3 og velg punkt 1 A, B 60 17 W
eller C ved hjelp av pilknappene m
opp eller ned,. Tallet for det sjiktet blir da | 120 1.2 SIW
uthevet. Tast inn dybden med tastaturet.

Tastaturet har tallene fra 0 til 9 patrykt, og de kan na brukes. Her m&a man passe pa at det alltid ma
brukes 3 siffer. Hvis man skal sette dybden til 5 meter, trykkes 005. Nar man er ferdig med &

J
justere, og riktig dybde vises, trykkes for neste linje..

Trykk pa F3 for & sla av menyen.
Dybdene kan justeres uavhengig av hverandre, men for mest mulig forstaelig bruk, velges det
gverste sjiktet gverst, og det dypeste nederst.
Normalt settes sjikt C til & automatisk falge bunn. Hvis Automatikk er valgt i hovedmenyen, kan ikke
sjikt C justeres.

2.6 Visning av vektorer.

2.6.1 Kompassrosens skala og Stremdata skalaen

| kompassrosen vises alle vektorene. Skalaen her justeres normalt slik at man kan se forskjell pa
de forskjellige stramvektorene. Vektoren for eget skip vil da normalt ga hele veien ut.

Trykk p& knappen: (g2
150.21 nm n
Trykk pa F2 og velg punkt 1 ved hjelp [R: 2KT

av pilknappene opp eller ned.
Trykk pa eller pa

Valgt skala

for & skifte fra 1->2->4->10 knop
Trykk pa F2 for & sla av menyen.

5 e
3 1.8 SS/W

60 1.7 W

o e N
120 1.2 SIW
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2.6.3 Nord opp/ Baug opp

Vektorer pa strammer og eget skip kan enten vises i Baug eller Nord opp.
Trykk pa knappen: Trykk pa F2 og velg punkt 2 ved hjelp av pilknappene opp eller ned.

Trykk pa D eller pa @(or a skifte mellom Nord og Baug opp.
Trykk pa F2 for & sla av menyen

2.7 Velge strgm visning

Loggen kan vise stram pa 3 forskjellige mater avhengig av hvilke informasjoner man vil ha og
selvsagt mengden med informasjon. Vektorene vises i forskjellige farger, og vises bade pa
strgmdata vinduet og pd kompassrosen. Dette kan kun velges i Bunnlas og GPS.
Husk at retningen pa stremmene vises pd samme mate som om man holder et tau i vannet med et
lodd i. Tauet vil da vise retningen pa stremmen, og hvor mye tauet strekkes angir hastigheten.
13.Visning straum
1) Normal i bunnlas "C”:
Viser enkelt og greit hastigheten pa 3 strammer i forhold til bunn eller GPS.
2) Deviasjon (& Normal i vannlas) "D”:
Viser hastigheten mellom strammene i forhold til referanse sjiktet. Dette sjiktet er
markert med en strek under dybden, og man far da vite hvor fort streammene beveger
seq i forhold til referansesijiktet.
3) Normal + Deviasjon :

Begge vises samtidig

F3
Trykk pa knappen: og velg punkt 13 ved hjelp av pilknappene opp eller ned.

Trykk pa eller pa for & skifte mellom C+D (Normal+
deviasjon) C D Nord og Baug opp, C (normal) eller D (Deviasjon).
Trykk pa F3 for & sla av menyen

2.6.1 Normal strgm over bunn "C”
Viser hastigheten pa stram over bunn. Denne funksjonen virker kun i bunnlas

0 2
@vre sjikt vises i GR@NN farge
3 1.8 SS/W
Midtre sjikt vises i HVIT farge
60 1.7 W
Dypeste sjikt vises i BLA farge m
Man leser av strgmhastighet og kurs direkte. 120 1.2 Shw

Hvis loggen mister kontakt med et sjikt, eller at det er for grunt til at sjiktet kan leses, vil
dybdeangivelsen starte og blinke.

2.6.2 Deviasjon (& Normal i vannlas) "D”

Viser hastighets forskjellen mellom referanse strammen og de 2 andre. 0 2
Referanse sjiktet har et strek under dybden 3 03 @
. " . . 60
Midtre sjikt vises i ORANSJE farge m 11 N/@
120
Dypeste sjikt vises i ROSA farge

Da gverste sjiktet er referanse vil farten alltid vaere 0 knop. Som vist her, gar da stremmen pa 60
meter mot gst med 0.3 knop i forhold til overflaten, og pa 120 meter mot Nord gst med 1.1 knop.
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2.6.3 Normal + Deviasjon "C+D”

Denne funksjonen virker kun i Bunnlas. 0 2
Her viser man bade fart over bunn, og

hastighets forskjellen mellom referanse 3 (1)'2 %S/W
strammen og de 2 andre samtidig. 60 17 W
m 1.1 N/@
120 1.2 S/IW

2.8 Lese strgmretningen i vannlas (W)

Nar loggen star i vannlas, vil stremhastigheten veere relativ. Det vil si at farten pa stremmene males
ikke i forhold til bunn.

Da strammen i gverste laget av sjgen i de aller fleste tilfeller gar fortere enn pa dypere vann er det
fullt mulig & male retningen. Man bruker normalt gverste sjikt som referanse (Referanse sjiktet er
markert med en strek under dybden), og man far da hastigheten pa strammene i forhold til
overflaten.

0 2
Referanse sjiktet har et strek under dybden N
: L o 03 &
Midtre sjikt vises i ORANSJE farge 60
. . . m 1.1 N/@
Dypeste sjikt vises i ROSA farge 120

Da man vet at gverste sjiktet gar fortest, vil stremmen i dette eksempelet her over bunn ga mot
Vest /Sgr Vest (motsatt av gst og nord @st)

Da dybden er mer enn 450 meter, vil ikke hastigheten p& strammen ha noen betydning for fiskeri.
Det eneste som man har bruk for er forskjellen pa hastighet pa strammene som vil bestemme hvor
fort nota vil synke, og hastighet pa fisk i vannet.

Unntak:

Hvis det er meget sterk vind som har pagatt en tid, vil ikke dette alltid stemme da vinden vil influere
pa retningen av strgammen i overflaten hvis vind og strem har forskjellig retning. Man kan da se pa
balgemansteret pa sjgen om dette er tilfellet.

2.9 Lese hastigheten pa fiskestimer (slgr)

Loggen maler hastigheten pa sjikt i sjgen. Sjikt kan veere plankton, partikler eller fisk. Da det er
meget vanskelig a finne ut av kurs og fart for slgr og store fiskestimer som ikke har noen markerte
kanter pa en sonar, kan loggen brukes til dette i mange tilfeller.

For & male hastigheten pa slgr ma noen kriterier oppfylles for at det virker:

Stimen ma ha sa stor utstrekning at den kommer innenfor minst 3 av stralene, helst 4.

Stimen ma ikke veere for dypt. Jo dypere den er, jo starre ma stimen veere.

Man ma ga sa sakte over stimen slik at loggen rekker a reagere pa fiskens kurs og fart.
Stimen ma heller ikke veere for hayt oppe i overflaten da baten vil forstyrre fisken. Kurs, fart og
stim kan da veere gammelt nytt...

Er stimen for kompakt, vil ikke loggen greie a trenge igjennom fisken. Loggen vil da tro at stimen
er bunn. Man vil da lese egen fart og strgm sjiktene i forhold til fiskestimens fart. Velg da GPS
som referanse og sett loggen i VANN las. Dette forhindrer at loggen detekterer fisk som bunn
som gjar at loggen ikke vil kunne male strgmmer under bunn....
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2.9.1 Hvordan betjene loggen for maling

1) Finn ut hvor dypt stimen er, helst far man gar over stimen. Loggen maler hastigheten i et sjikt 5
meter over og under satt dybde. Sett inn dybden pa det midterste sjiktet (B).
2) Er stimen liten, bar reaksjonshastigheten pa stram malingen settes ned. Dette gjares i menyen.

Trykk pa F3 knappen og bruk piltastene *opp eller *ned for & velge :
[5 > |FILTER |or1/21314 |

Trykk pa O eller - for & velge en ny filterverdi. Normalt star filtreringen pa 2 eller 3 for & méle
hastigheten p& stremmer. For & male hastigheten pa sma stimer, velges 1. Trykk deretter pa F3
for & sla av menyen. For detaljer, se under avsnittet for menyer.

3) Felg med pa skjermen nar stimen passeres. Etter ca 10 sekunder over stimen, vil na loggen gi
riktig kurs og fart pa stimen.

Eksempel:
0 2
— . . 3 1.8 SS/W Fiskestimen har her
Kurs og fart pa stimen i forhold til bunn - e o .
g P «] en fart pa 2.7 knop i
60 2.7 Nig forhold til bunn og
12r8 12 SW gar i Nord gstlig
' retning
Trykk pa F3 for & velge deviasjon.
13> |Visning straum [C+DCD |
Kurs og fart p& stimen i vannet 0 2
man far na vite den riktige kurs og fart pa . Fiskesti har h
stimen i forhold til vannet over og under 3 S 1S estmowen ar ner
stimen. - 1.3 Sig 1 en fart pa 1.3knopi
For ringnot blir dette den riktige 60 forhold til .
avlesningen da den viser hvordan stimen | m 0.8 N/@ overflaten, og gar i
oppfarer seg til ei not som ligger i sjgen. | 120 Ser gstlig retning

2.10 Betjene tripp teller, totalteller og stoppeklokke

Oppe i venstre hjgrnet pa skjermen vises en tallverdi. Eksempel:
Man kan vise og velge fglgende i hovedmenyen, Trykk F3 og velg 17.
| 17» | Cruise/Trip/Timer | Cruise Trip Timer

150.00nm | GUL eller R@D skrift:  Cruise Totalteller for loggen. Kan normalt ikke nulles ut.

24.33nm Huvit skrift; Trip Tripp teller som kan nulles ut.
Hvit skrift: Timer Stoppeklokke som vise timer og minutter.(tt:mm)

2.10.1 Totalteller

Totaltelleren viser hvor mange nautiske mil loggen har malt. Loggen kan enten méale avstanden
over bunn (Gul skrift) og vann (Rad skrift) avhengig av hvordan loggen kjgrer eller kun bruke vann
som fart referanse. Telleren kan ogsa nullstilles.

Bytte referanse:

150.00nm

Dette gjgres i menyen. Trykk p& MENU - knappen og bruk piltastene *opp eIIer¢ ned for &
velge :
|3 » | FART REF. lc w |

Trykk pa O eller - for & velge Bunn eller Vann. Trykk MENU nér ferdig.(Normalt Bunn)
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Nullstille totaltelleren:

Far dette kan gjgres ma lase funksjonen slas av i menyen.

Trykk pa F3 - knappen og bruk piltastene *opp eIIer* ned for & velge :
1 » |TRIP LAS | AV/PA |

Trykk pa O eller - for & velge Av.
Husk alltid & sla tripp lasen pa igjen etterpa.

Bruk piltastene *opp eIIer* ned for & velge
[14» [Milteller Reset | AV/PA |
Trykk pa O eller - for & velge P&, og telleren nulles ut. Husk alltid & sl& tripp l&sen pa igjen etterpa.

2.10.2 Tripp teller (hvit)

Tripp telleren viser hvor mange nautiske mil baten har gatt siden telleren sist ble nullet ut.
[15> |Tripp Reset | AVIPA |

Trykk pa O eller - for & velge P4, og telleren nulles ut.

2.10.3 Stoppeklokke

Tripp telleren viser hvor lang tid det er gatt i timer og minutter siden telleren ble nullet ut. Klokken
gar til 99 timer og 59 minutter. For & nulle ut og/eller starte klokken gjgres falgende:
[16 |Timer Reset | AV/PA

Trykk pa O eller - for & velge P&, og klokken nulles ut.

2.11 Alarm
Loggen har innebygget alarm som kan gi alarm med lyd pa enhver verdi, fra fart, strgm, tid osv over
og under satt verdi. Alarmen slas av og pa med a trykke pa \@ en

Oppe i venstre hjgrnet pa skjermen vises A:| som viser om alarmen er av eller pa.

Hvis man har valgt en alarm pa stramhastighet eller lignende, kommer den fram som en ekstra
stiplet r@d ring pa kompassrosen.

For visning av alarmsymbolet, se F2 MENY B

For justering og valg av alarm type og verdi, se F1 MENY A

2.12 Grafisk vindu

Nede i venstre hjgrne pa skjermen er et vindu som viser historikk pa det som har skjedd tidligere
bak til 480 minutter. Normalt brukes vinduet til & vise strgm hastighetene tilbake i tid. Man kan da
se om strgm hastigheten er i ferd med & stige eller synke. Fargen pa strekene er den samme som

brukes pa resten av skjermen. F.eks gvre sjikt er alltid grann. Man justerer skalaen med:

. R Skalaen pA resten av
1.Tids Graf skjermen (pkt 2.61)
Data ABCA->B A->C
C->A C->B TEMP
ABC A->BC C->AB
Tid 12 2460 120 0
240 480 Sy, v

TID Man justerer tids omradet med:
Valg 0 til 12->24->60->120->

240->480 minutter

Man velger hva som skal vises i Data. Enkle strammer = A, B, C
Forskjell mellom strammer = A->B, A->C, C->A, C->B
Temperatur (hvis tilkoplet) = TEMP
Forskjell
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3 MENYENE

Loggen har 4 menyer. For a sl p& dem trykker man pa, trykker man p& F1, F2, F3 eller F4

Dene mest brukte menyen er F3 Meny C OPPSETT
F1 Meny A ALARM, inneholder alle funksjoner som har med Alarm & gjare.

F2 Meny B SKJERM, setter man hva som skal vises eller ikke vises pa skjermen.
F3 Meny C OPPSETT, justerer man gyro og velger det som skal settes opp.

F4 Meny D TEST, Sjekk av data inn og GPS

Menyene betjenes ved hjelp av piltastene *opp eIIer* ned for & velge funksjon.
Bruk deretter G eller pa @for & velge funksjon eller enhet.

Hvis funksjonen er en justerbar verdi, som f.eks Draft eller dato og tid, stopper man pa verdien og

J
bruker tastaturet og trykker inn et og et tall fra 0-9. Nar gnsket verdi er satt, trykkes for neste

linje Trykk p& samme F knappen som slo menyen pa nar ferdig .

3.1 F3 MENY C OPPSETT

MENY C OPPSETT

1 Strgm Dybde A| 5
B| 40
C| 120
2 GPS fart AV/PA
3 Tripp las AV/PA
4 Fart ref. Bunn Vann
5 Straumfilter 01234
6 Draft 0
7 Printer AV/PA
Intervall KONT 1030 S
11030 M
12T
8 Selvtest AV/PA
9 Master Reset AV/PA
A GPS Filter 0
10 Klokke Juster 2000Y
2 M
16 D
14T
30 M
11 Straum C valg MANUEL AUTO
120m
12 Auto / Vannlas AUTO Vann
13 Visning straum C+DCD
14 Milteller Reset AV/PA
15 Tripp Reset AV/PA
16 Timer Reset AV/PA
17 Cruise/Trip/Timer Cruise Trip Timer
18 Trans Average 0
19 GPS Serial Baud 1200 2400 4800 9600
(NB:GPS 4800,NONE) Parity NONE EVEN ODD
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3.1.1 Stremdybde

Loggen kan male strgmhastigheter fra 2 til 150 meter, noe avhengig av forholdene i sjgen. Disse
males i 3 uavhengige sjikt, A, B og C.

0 2
Dybdene brukt i gyeblikket vises 3 1.8 SS/W
nede til hgyre p& skjermen. -
60 1.7 W
m
120 1.2 SIW

Velg ferst gnsket sjikt som skal justeres ved a bruke piltastene *opp eIIer* ned.
Tastaturet har ogsa tallene fra 0 til 9 patrykt, og de kan na brukes. Her ma man passe pa at det
alltid ma brukes 3 siffer. Hvis man skal sette dybden til 5 meter, trykkes 005. Nar man er ferdig med

J
a justere, og riktig dybde vises, trykkes for neste linje.

Verdien blir na lagret og brukt.
Dybdene kan justeres uavhengig av hverandre, men for mest mulig forstaelig bruk, velges det
gverste sjiktet gverst, og det dypeste nederst.

Normalt settes sjikt C til & automatisk fglge bunn. Hvis Automatikk er valgt i punkt 11 , vil ikke sjikt
C dybden her bli brukt.

3.1.2 GPS fart

Sla av og pa bruk av GPS som fart pa skjermen og pa datalinjen ut til sonaren. Pass pa her at er
det “bunnlgst” (>450 meter) ma loggen settes i vannlas for & gi ut fart pd 200 puls utgangene til
eventuelle andre instrumenter. GPS vil nd bli indikert som en blinkende satellitt oppe til hgyre pa
skjermen.

3.1.3 TRIP LAS

Sla av og pa lasen for totaltelleren som viser hvor mange nautiske mil baten har gatt. Star
funksjonen av, kan man ikke nulle ut totaltelleren. (Normalt alltid PA)

3.1.4 FART REF.

Valg av referense for tripp og total telleren. Man kan velge enten Bunn eller Vann.
(Normalt Bunn)

3.1.5 Straumfilter.

Valg av filtrering for utlesningen av stramhastighet. Settes denne feil, vil stramutlesningen veere

ungyaktig og feil.

m O Filtret er avslatt og stramdata oppdateres fullstendig hvert 10. Sekund (aldri brukt, kun test)

B 1 Filter p& minimum. Filtreringen er basert pa et filter som glatter ut dataene over 10 sekunder.
Dette filteret brukes kun for & male hastigheten pa fiskestimer/slgr hvor rask oppdatering er
ngdvendig.

B 2 Filter medium. Filtrering over 30 sekunder. Dette filteret brukes til maling av strem ngyaktig og
raskt. Filteret er ogsa egnet til & male hastighet pa fisk.

B 3 Filter sterkt. Filtrering over 1 minutt. Dette filteret brukes til maling av strem ngyaktig og over
tid. Filteret er ikke egnet til & male hastighet pa fisk.

B 4 Filter ekstra sterkt. Filtrering over 2 minutt. Dette filteret brukes til maling av strem ngyaktig og
over lengre tid. Filteret er ikke egnet til & male hastighet pa fisk. Brukes kun nar det er
vanskelige forhold og stramhastigheten vanskelig a fa stabil.

(Normalt 2 eller 3)

Moltech Norge A/S side 12 ver. 1.4AN 21.08.2003 3:41



Norsk Bruksanvisning

3.1.6 DRAFT
Sette inn dypgaende pa skipet for & fa riktig dybde fra overflaten.

3.1.7 PRINTER

Hvis en printer er pakoplet i C-82, kan man fa utskrift av alle data p& valgt intervall fra kontenuerlig
til hver 2. Time. Det kan brukes en hvilken som helst parralell printer for PC.

3.1.8 SELVTEST

Test av loggens fart utlesning. Loggen har ingen kalibrering for fart da alt er digialt, men man kan
her sjekke at loggen kalkulerer fart riktig. Testfunksjonen er ogsa egnet til a teste fart ut til andre
instrument nar baten ligger i ro.. Testen kjgrer da hele loggens funksjoner med simulerte
krystallstyrte signal. Det eneste som ikke testes er sendere, forforsterker og svingere.

B AV Testen er avslatt og logger kjgrer normalt.

m PA . Fglgende verdier kommer da fram.:

Gyro H: 0° Tidevann A 1,7 kn NV/N
Kurs pa skip C: 356° Tidevann B 1.4 kn NV/N
Skipets fart V: 11,5kn Tidevann C 1,8 kn NNV
Dybde D: 145 -155m

(Normalt bruk alltid AV)

3.1.9 Master Reset

Velges denne funksjonen, settes alle instillingene i indikatoren til «<mot norrmalt», altsa
fabrikkinstillinger nar denne er pa og loggen slas av og pa igjen. Kan lgse problemer hvis
loggprogrammet tuller det til. Pass da pa at telleverket for antall NM ogsa blir nullet ut. (Alltid AV)

3.1.A GPS filter

Filter pa kurs og fart fra GPS mottakeren. Normalt brukes kun filter i GPS mottakeren. Her kan man
legge pa et filter fra O til 99 sekunder (Normalt 0)

3.1.10 KLOKKE
Justering av klokken i processoren C-82 for visning pa skjermen og pa printer..

3.1.11 Straum C valg

Valg av funksjon pa stremsjikt C (det dypeste). Her kan man velge mellom Manuell og Automatisk

justering av dybden.

B Manuell Dybden blir utfart pa& frontpanelet helt og holdent manuellt. Hvis det blir grunnere enn
satt verdi, vil dybden pé sjiktet bare sta a blinke, og veere ubrukelig.

B Auto Dybden vil fglge bunn automatisk ned til Maks satt dybde (f.eks 120 meter) og opp til
sjikt B (+5 meter) Sjikt C vil da gi data nesten hele tiden uavgengig av dybde

0

(Normal Auto ‘ ..
0g 120 meter) 80% \ Sjikt A

Sjikt B

120

\ Maks dybde satt.
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3.1.12 Bunnlas (Automatisk) eller vannlas

Loggen kjagrer normalt i automatikk, hvor den maler farten over bunn ned til ca 450 meter, og nar
det er dypere gar den automatisk til vannlas.

Hvis bunnen er veldig varierende (man gar langs den norske kyst) anbefales det & bruke vannlas
eller GPS. Huvis loggen star i automatikk, vil den til stadighet skifte mellom vannlas og bunnlas.
NB: For hvert skifte til Bunnlas, vil loggen ta en pause pa ca. 30 sek. Der den er ungyaktig.

3.1.13 Visning straum

Normal i bunnlds "C”:
Viser enkelt og greit hastigheten pa 3 strammer i forhold til bunn eller GPS. Viser hastigheten pa

strgm over bunn. Denne funksjonen virker kun i bunnlas

Hvis loggen mister kontakt med et sjikt, @vre sjikt vises i GRONN farge........ .. 0 2
eller at det er for grunt til at sjiktet kan
leses, vil dybdeangivelsen starte og Midtre sjikt vises i HVIT farge........... 3 1.8 ssiw
blinke
Dypeste sjikt vises i BLA farge......... . 6n(1) Lrw
Man leser av stram og kurs direkte. | 150 1.2 S/W
Deviasjon (& Normal i vannlas) "D”:

Viser hastigheten mellom stremmene i forhold til referanse sjiktet. Dette sjiktet er markert med en
strek under dybden, og man far da vite hvor fort strammene beveger
seg i forhold til referansesjiktet. Viser hastighets forskjellen mellom referanse stremmen og de 2

andre.
Da gverste sjiktet er referanse vil farten Referanse sjiktet har et strek under 0 2
alltid veere 0 knop. Som vist her, gar dybden...|.
o _3
da streammen pa 60 meter mot gst med 03 @
0.3 knop i forhold til overflaten, og pd.  Midtre sjikt vises i ORANSJE farge...}|.. 60 '
‘ 1.1 N/@

120 meter mot Nord gst med 1.1 knop m

Dypeste sjikt vises i ROSA farge...... 120

Normal + Deviasjon : "C+D”
Begge vises samtidig

3.1.14 Milteller Reset

Far dette kan gjgres ma lase funksjonen slas av i punkt 3 i menyen.
Velg P4, og telleren nulles ut. Husk alltid & sla tripp lasen pa igjen etterpa i punkt 3 i menyen

3.1.15 Trippteller Reset (hvit)
Tripp telleren viser hvor mange nautiske mil baten har gatt siden telleren sist ble nullet ut.
Trykk pa O eller - for & velge P4, og telleren nulles ut.

3.1.16 Timer Reset (Stoppeklokke)

Tripp telleren viser hvor lang tid det er gétt i timer og minutter siden telleren ble nullet ut. Klokken
gar til 99 timer og 59 minutter. Velg P&, og klokken nulles ut og starter igjen pa 0.

3.1.17 Cruise/Trip/Timer
Valg av visning oppe i venstre hjgrnet pa skjermen

3.1.18 Straumfilter 2

Normalt brukes kun filteret i punkt 5 som kjarer i C-50 processoren. Her kan man sette pa et ekstra
filter i C-82 processoren. Hjelper pa hvis GPS kurs/fart er ustabil Fra 0-99, 10 = 9 sekunder filter
(Normalt 0-5)

3.1.19.GPS Serial Baud
Valg av datahastighet fra GPS. (Normalt ALLTID pa 4800/None)
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3.2 F2 MENY B SKJERM

Innstilling p& hva som skal vises pa skjermen.
MENY B SKJERM

1 |Skala 12410

2 |Nord/Baug NORD BAUG

3 |Kompassrose 32p/360p

4 |Dybde AV/PA

5 |Temp AV/PA

6 |MIT AV/PA

7 |YIX/ID AV/PA

8 |R/T AV/RING/TEMP

9 |RING AV/PA

10 | Ref.Sjikt A/C

11 |Tids Graf Data AB CA->B A->C
C->A C->B TEMP
ABC A->BC C->AB

Tid 122460120

240 480

3.2.1 Kompassrosens skala og Stramdata skalaen

| kompassrosen vises alle vektorene. Skalaen her justeres normalt slik at man kan se forskjell pa
de forskjellige stremvektorene. Vektoren for eget skip vil da normalt ga hele veien ut.
Velg mellom 1,2,4 eller 10 knop

3.2.2 Nord opp/ Baug opp
Vektorer pa strammer og eget skip kan enten vises i Baug eller Nord opp.

3.2.3 Kompassrose

Valg av utlesningsmate for kurs pa strgmsjiktene.
W 32 punkt Kurs vises i 32 varianter av N,@,V,S,N/V,NN@ osv.
B 360 punkt Kurs vises i grader fra 0° til 359°

3.2.4 DYBDE

Av/pa for dybde ned til bunn utlesning pa skjermen.
(Alltid PA)

3.25 TEMP

Av/pa for temperatur utlesningen pa skjermen. Virker bare hvis en spesiell temperaturmaler leverer
data til C-50 .
(Alltid AV)

3.2.6 M/T

Av/pa for trippteller, totalteller og stoppeklokke-utlesning pa skjermen.
(Alltid PA)

3.2.7 YIXID

Av/pa for farti X & Y retningen og avdrift i forhold til gyrokurs (D) visningen pa skjermen.
(Alltid PA)
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3.28 RIT

Valg av visning for alarmverdi pa skjermen

B AV Ingen visning av alarmverdi

B RING Viser verdien pé alarmringen Feks. 4.0
B TEMP Viser alarmverdien pa temperatur.
(Normalt Ring)

3.2.9 RING
Av/pa for alarmringen i kompassrosen vist pa skjermen.

3.2.10 REF. SJIKT

Valg av referansesjikt ndr man skal vise deviasjon i bunnlas og i vannlas hvilket sjikt som skal
brukes for & méle skipets fart.

B A Nar sjikt A brukes, er 0 Z
referansedybden 10

A (10 meter) T 1.3 S/
60

ml_ 0.8 N/@
120

B C Nar sjikt C brukes, er 0 2

referansedybden — 0.8 N/@
C (120 meter) 10
1.3 S/@
60
m _________
120

(Normalt brukes A)

3.2.11 GRAFISK VINDU
Valg av visning i det grafiske historievinduet. Man kan velge en av mulighetene.

m A Kun strgmsijikt A

m B Kun stramsjikt B

m C Kun strgmsjikt C

H A-B Hvor fort sjikt B gar i forhold til sjikt A.

B AC Hvor fort sjikt C gar i forhold til sjikt A.

B CA Hvor fort sjikt A gar i forhold til sjikt C.

H C9B Hvor fort sjikt B gar i forhold til sjikt C.

B TEMP Visning av temperatur hvis tilkoplet.

B A<BeC Visning av sjikt A,B og C samtidig med 3 linjer.
B A>B-C Hvor fort sjikt B og C gar i forhold til sjikt A.
H C2>A-B Hvor fort sjikt A og B gar i forhold til sjikt C.

(Normalt brukes A+B+C)
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3.3 F1 MENY A ALARM

Innstilling pa alarmen. Alarmen sl&es av og pa med knappen pa panelet.
Man kan velge blant 4 forskjellige alarmer.
Opp til alle kan brukes samtidig, og skilles fra hverandre med forskjellig pipe rytme.

Alarm 1 Ring Bip, Bip, Bip,.....
Alarm 2 Tid Beep, ..., Beep, ..., Beep
Alarm 3 Tripp Beep, Bip, Beep, Bip, Beep, MENY A ALARM
Alarm 4 Temperatur | Beep, ..., Beep, ..., Beep 1 RING
ALARM | AV /PA
3.3.1 RING TYPE VICIC'
Av/pa for alarm i kompassrosen. Man kan velge falgende: Set 02.8
u v Alarm pa vektor for skips fart. OV/UN O/U
H C Alarm pa vektorer for strgm hastighet. 2 TID 04:30
uC Alarm pa deviasjon, hastighetsforskijell ALARM AV /PA
mellom strammer. -
B SET Verdi eller hvor mange knop alarmen skal Set 07:00
aktiviseres pa. 3 TEMP - 00.0°C
H OV/UN Valg om alarmen skal gar nar verdien gar ALARM AV /PA
Over eller Under satt verdi. Set o/J
Ov/Un o/U
3.3.2 TID 4 TRIP
Av/pa for alarm med stoppeklokken, vist oppe i venstre ALARM AV /PA
hjgrne av skjermen. Man kan velge falgende: Set 0000.00

B TID Timerens tid i gyeblikket. Kan settes.

B ALARM Alarm av/pa.

B VER Verdi, man setter hvilken tid timeren skal gi alarm pa.
3.3.3 TEMP

Av/pé for alarm for temeratur. Man kan velge fglgende:

H TEMP Alarm temperatur settes.

H ALARM Alarm av/pa.

H OV/UN Valg om alarmen skal gar nar verdien gar Over eller Under satt verdi.
3.3.4 TRIP

Av/pa for alarm for ankomst nar triptelleren har nadd satt distanse.

Man kan velge fglgende:
Alarm av/pa.
Verdi, man setter hvilken distanse som det skal gi alarm pa.

B ALARM
B VER

3.3 F4 MENY D Test

@vre del viser alle radata som kommer fra C-50
sender /mottaker, og datafeltene er uthevet for &
markere de aktuelle dataene sa enkelt som mulig.

Nedereste linje viser data fra GPS mottakeren.Dette
feltet kommer kun fram nar GPS er valgt i F3
menyen. Loggen leser og visere VTG og GLL

D 6201111.5015 G-V |D8 22m DEP&TMP Viser alla dat inn til loggen.
D 6601510.0015 W-V | D E 0300 /12 /27 DATE
D 10160.466666 Trip | D E 0209:31:1100 TIME
D 7233101.7 mA D 20000000000 N
D 72325014 mB D 50000000000 E
D 72334019 mC D E62111.6000.9 XY-G
D 7600000.0 m A->A | D E66110.0100.0 XY-W
D 76178004 m A->B | D F12345678901 C-SUM
strengen. (se punkt 5.3)
D 7635900.2 m A->C
D 7717900.2 m C->A
D 7712900.6 m C->B
D 7700000.0 m C->C
GPS 12.4kn 123.4° N62 28 000 E006 18 000
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4. Andre innstillinger i loggen.

4.1 Justere maks dybde for fart over bunn

Dipbrytere pa Check Indicator i C-50 Man har muligheter til & endre senderhyppigheten i loggen
(PRF). @kes denne vil loggens reaksjonstid bedres, men maks dybde pa fart over bunn vil bli
mindre.

SETTING

1 2 3 4 SELECTO
A CHECK INDICATOR

“huflls
SETTING
Normal maks dybde 450 meter i "I=l"ls

650 meter 450 meter 350 meter 250 meter
SETTING SETTING SETTING SETTING
1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4
A A A A
Wl | WAl | W ®E | EBEH

Bryter 1 er test av(B) / pa(A), bryter 4 er ikke i bruk
4.2 Justere reaksjonshastigheten pa egen fart.

Dip brytere er p& DPU kortet i C-50 .Dette kortet bar kun ragres av kvalifisert personell. Sla av
loggen og ta ut kortet. Lokaliser blant alle andre brytere bryter SW1, (8 dobbel)
SW1: NB: Brytere 1-6 skal ikke rgres

20 ping filter bunn 30 ping filter bunn 40 ping filter bunn 50 ping filter bunn
40 ping filter vann 60 ping filter vann 80 ping filter vann 100 ping filter vann

onl2 34567 onl23 4567 onl123 4567 onl23 4567

s 000000aa/ e o0000AE °(OO0000wA) & @oooonas

Normal innstilling

4.2 Justere svinger retningen.

Ved installasjon av svingerene pragver man a montere de sa riktig som mulig. Hvis man far en
konstant feil i en retning kan denne justeres +/- 15°. Dette gjgres pa IF kortet i C-50 prosessoren.
Bryterene er lokalisert pa enden av kortet, s3 man trenger ikke ta ut kortet for justering.

SWeé SW7
on_1234
SW 6 justeres antall grader fra 0° =0 @ HHHH
til 15° =F.

SWY7 -1 velges det om korreksjonen skal veere mot babord eller styrbord.
On (pd) = mot styrbord, Off (Av) = mot babord
OFF w_

A
ON

Normalt star bryter SW6 i 0°
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5 Montering

Loggen bestar av ; Indikator 1-72, prosessor C-50,C82, skjerm, betjening og svinger sko med

svingere.

5.1a DCG-200 Standard installation

Betjen
ing
Monitor
Cc-82 J22
< @ ;
J24) GPS inn
J23 J25
2eH_ > [ cpIFut
\ NMEA ut
Y 20 meter
spesialkabel
J4
JHD_ 220VAC
C-50
J5
D— Gyro inn
J1
J2 J3 41’:'L **L.ogg
utgangsboks «—— 24VDC
L_| L_| 200p/NMEA
Loggpulser ut (kun vann/bunn)
NMEA ut
«—— 4 stk RCOP/600V ** Logg utgangsboksen er opsjon og
2x1.5mm + sh kan levers av Moltech Norge A/S
Koplings Koplings A/B/C/D
boks boks 12 (for/akt)&J3 (Stb/Bb)
24 meter Pin Farge Kabel
. 1 Rad AlC
svinger kabel > Gramn AIC
/ 3 Skjerm A/lC
4 Hvit B/D
5 Sort B/D
6 Skjerm B/D
Tilkoplingene er lik pd J2 og J3
o . J1 spenning inn
o 0 o Pinl AC220
Pin2 AC220
i It S 2 stk T-101 J14/15 200P/Nm Ut
A SN o T-101 AR svingere. Pinl |+ (10mA/30V max)
L — : \ imm Merkingen pé Pin2 - (flytende jord)
svingerne skal
vende mot
BABORD og
BAUG
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5.1b DCG-200 Installasjon C-50 i forskipet

Pa bater med RSW pumper som kjgrer med
variabel hastighet er det ngdvendig & montere
C-50 i sonarrommet eller forskipet

Disse pumpene er ekstremt stgyende og kan
gdelegge yteevnen til loggen fullstendig

CB4 er bare 20 meter og ma forlenges.

DCG-200 installation
(modifyed)

<— Power input

Dette kan gjgres p& 2 méater avhengig av C -0 Brldge
Hvilken gyro som er tilkoplet.
) . o 199 J24
Bruk en DM-24 interface pa NMEA linjen ut fra o NMEA from GPS
. . . . P (2x0.50)
C-82 hvis 200 p/nm eller spesielle kombinasjoner av Nrmea |26
. . _ 2 out NMEA speed data +
Nmea strengen er ngdvendig. (bestilles fra Moltech) C 8 103 depth (2x0.50)
GPIF GPIF fo Kaijo sonars
- - our | (2x0.50)
DCG 200 tilkopling for forlenget CB4
CB 4 C-82 |Forlenget kabel |CB 4 C-50 |Datainfo
Pin 1 rgd1 Bl& nettv.kabel Pin 1 rgd1 V.data + Gyro input NMEA/Stepper/syncro
Pin 2 sortl Bl&/hvit. nettv.kabel Pin 2 sortl Vdata -
Pin 3 skjerm Skjerm nettv.kabel Pin 3 skjerm Cable 1: Networkcable shelded 4 pair
Pin 4 gul 2 Grgnn nettv.kabel Pin 4 gul 2 E.data + 2 (standard 100Mbif cable)
Pin 5 sort 2 Grgnn/hvit. Pin 5 sort 2 E.data - 3i [ (data injout + NMEA gyro)
nettv.kabel Cable 2: Option cable 4 core for
- - — - - stepper/syncro gyro
P!n 6 skjerm 2 | Skjerm nettv.kabel P!n 6 skjerm 2 Cable 3: 4x1 %?nmzhildegy
Pin 7 brun 4x1,5q kabel #1 Pin 7 brun DC 0 volt (on/off and +36 vol)
Pin 8 hvit 4x1,5q kabel #2 Pin 8 hvit AC100-Sw
Pin 9 orange | 4x1,5q kabel #3 Pin 9 orange AC100 Sw
Pin10 rad 4x1,5q kabel #4 Pin10 rad DC 36volt
Pin11 skjerm 3 | (Skjerm nettv.kabel) Pin11 skjerm 3 )
Pin12 sort 3 (Orange nettv.kabel)* | Pin12 sort 3 (gyro dwn) 3,
Pin13 grgnn 3 | (Or/hvit. nettv.kabel)* | Pin13 grgnn 3 | (gyro up) Sonorrom/
Pin14 skjerm 4 | Skjerm nettv.kabel Pin14 skjerm 4 Conn. H
Pin15 sort 4 Brown nettv.kabel Pin15 sort 4 Sw.data + Box FOfeSh'p
Pinl6 bla 4 Brown/w. nettv.kabel | Pin16 bla 4 Sw.data -
Skjerm CB4 4x1,5q kabel skjerm | Skjerm CB4 5 w
j“ 220VAC input
DCG 200 for NMEA Gyro signal C'5O
Bro Forlenget kabel C-50 Data info
NMEA Gyro + | Orange nettv.kabel J-5pin3 | NMEA0183 +
NMEA Gyro - | Or./hvit. nettv.kabel J-5pin4 | NMEAO0183 -
Skjerm Skjerm nettv.kabel

MERK: Trenger et modifisert DCG IF pcb

DCG 200 for Step/syncro Gyro signal
Bro Forlenget kabel C-50
Gyro S1 Optionkabel #1 J-5 pin 3
Gyro S2 Optionkabel #2 J-5pin4
Gyro S3 Optionkabel #3 J-5pin5
Gyro Ref Optionkabel #4 J-5 pin 6

2 [ 3

* MERK: Gyro up/down bruker det orange paret i nettverk kabelen
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5.2a Tilkopling av Gyro 1:36 - 360

For & velge gyrotype, ma kretskortet DCG IF Igsnes fra C-50 prosessoren Sla av DCG-200.

Lokaliser bryter rekken oppe p& kanten av kortet med 8 dip brytere pa. Bruk et lite skrujern eller

penn for & betjene bryteren. Bryter 1-7 velger ratio. Kun en skal vaere pa.

Bryter 8 velger Stepp/Syncro. onl 2345678

Gyrokursen kan ogsé leses pa kortet. Gar gyro feil vei pa DCG-200, byttes S1 og S2. I:I I:I I:I I:I |:| |:| I:I |:|

Vist funksjon nar bryteren er pa:

1:36 1:90 1:180 1:360 Stepper

Man kan teste at bryteren er satt riktig ved & holde inne Up/Down knappene nar DCG IF kortet nar
loggen slas pa. Valgt ratio vises pa displayet. Mangler signal fra gyro vil displayet veere markt hvis
bryter 8 star i syncro.

Stepper gyro 24-115V positiv eller negativ (Bryter 8 pa)

Tilkopling J5 pa C-50 Slpin3 S2pind4 S3pin5 Compin6
Sperry 1 2 3 5 1:360 eller 1:180
Plath 7/8/9 10 9 11 4 1:360
Anshutz digital S1 S2 S3 Ref 1:360
SGBrown * 1 2 3 5 1:360

Syncro gyro 24-115VAC 50-400Hz (Bryter 8 av

Tilkopling J5 pa C-50 S1pin3 S2pin4 S3pinb5

Anshutz 4/6 3 4 5 1:360
Plath Navig. 7 8 9 1:360
SGBrown * 1 2 3 1:360
Hokusnin C, Anshutz K3/K4, 67 68 69 1:360
Microtechnica

Hokusnin GYROpet S2 S3 S1 1:360
Sagem S1 S2 S3 1:360
Amur C1 C2 C3 1:360

*SGB 1000 leverer modulert M-type stepper. Hvis problemer, koples gyroen som syncro.

5.2b Tilkopling av NMEA Gyro

Kretskortet DCG IF i C-50 prosessoren MA veere modifisert til NMEA gyro.
Gyrokursen leses av pa kortet og vil blinke for hver datastring fra gyroen.
NMEA 0183 $xxHxx,
Tilkopling J5 pa C-50 pin 3 pin 4

NMEA 0183

5.3 Tilkopling av GPS
GPS tilknyttes J24 pa C-82 med en 9 pin subD hunplugg, Loggen leser og bruker NMEA
meldingen VTG og GLL, versjon 1.5,2.0,2.1 For test, se punkt 3.3
Tilkopling J24 pa C-82 pin 2 pin 5
GPS NMEA 0183 inn data + Data -

VIKTIG: Loggen er levert med 2 ulike innganger. RS232 hvor pinn5 er jord (standard) , og
NMEA inngang via opthocoupler. Dette ma sjekkes ved monteringen. Moltech kan levere
ombyggingssett for dette.
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5.4 Fart data ut

5.41 Loggpulser ut
Standard 200 pulser/Nm:

C-50J14 pinn 1 Loggpuls + 2x0.5(1
C-50J14 pinn 2 Loggpuls - 2x0.5(]
C-50J15 pinn 1 Loggpuls + 2x0.50]
C-50J15 pinn 2 Loggpuls - 2x0.5(1

NB: Loggpulsene gir kun ut fart gjennom vann og bunn, ikke GPS fart. Kjarer loggen pa GPS fart vil
da denne farten komme fra bunn eller vann.
Loggpulser fra ekstra loggutgangs boks
Denne boksen bruker en av utgangene fra loggen J14 eller J15. For tilkopling, se merking i boksen.

5.42 NMEA ut

J26 (subD 9pin) pa C-82 gir ut falgende data.
Header $VD Datastrenger: GLL,VTG,VHW,VLW,VBW,VCD,vCD,VCD,DBT,MTV
NMEA versjon 1.5. 4800N81 PRF=1 sek

a) $VDGLL Skipets posisjon. Sender kun posisjon ut nar GPS er valgt som fart og videresender
GLL meldingen fra GPS mottakeren, ellers vises posisjonen som N00.00.00, E00.00.00. Grei
indikasjon om hva slags fart som brukes pa sonaren.

b) $VDVTG Vektor true ground. Gir fart fra loggen i alle moduser (GPS, Bunn og vann). Fart
gjennom vann gis i VHW meldingen

c) $VDVHW. Skipets hastighet gjennom vann.

d) $VDVLW. Trippteller verdi for loggen

e) $VDVBW. Skipets hastighet forover, akter, styrbord og babord. Virker i alle modus, bunn, vann
og GPS.

f) $VDVCD. Vector Current Stramhastighet pa 3 strgm skikt. (meldingen kommer 3 ganger)
Formatet er ikke NMEA standard da NMEA ikke har strgamdata i spesifikasjonene)

$VvDVCD,,f,xxx,M,y.y,N,zzz,T,a (eksempel)
xxx= satt dybde i meter (003 til 200 meter) (5 meter)
y.y= strgmhastighet i knop (0.0 til 9.9 knop) (2.3 knop)
zzz= sann strgmretning i grader (000 til 359°) (234°)

a= status A= gyldig, V= ikke gyldig (gyldig)

eksempel: $vDVCD,,f,005,M,1.3,N,234,T,A
g) $VDDBT. Vanndybde. Virker fra 3 til ca 450 meter nar bunn og GPS brukes
h) $VDMTW. Sjgvannstemperatur. Virker bare nar en temperaturmaler er tilkoplet loggen.

Tilkopling J26 pa C-82 pin 3 pin 5
NMEA 0183 ut data + GND

Utgangen er standard RS-232 og kan drive max 20mA. kan tilkoples RS232, RS422 og NMEA opthocoupler.
For starre kapasitet pa denne utgangen anbefales & sette en bufferboks med flere utganger. Da utgangen er
identisk med en GPS kan den kjgre loggdata inn pa instrumenter som er beregnet kun pa GPS fart

5.42 GPIF ut

Data ut i 1200 baud Kaijo format. Dataene er komprimert i 6 byte hex strenger og er beregnet for &
levere data inn p& sonarer og annet utstyr fra Kaijo. Dataformatet er det samme som gjennom en
IF-17 interface.

Tilkopling J25 pa C-82 pin 3 pin 5
GPIF ut data + GND

For andre utganger, seriell data, simulert stepper gyro kurs, fart p& X og Y aksen, data inn for
temperatur osv. Se i den engelske boken.
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5.5 Typisk montering sammen med Kaijo KCS-228/KCH-1828

DCG-200 C-82 RC
; rocessor
Industri Monitor Monitor ng keyboard
Sonar 125 123 ]
126 324 +~—— GPSinna)
RC-8 .
keyboard 1*d 1
Spesial Spesial 5
2 meter meter
C-50 Prosessor
[ J11
J.— — 220VAC
Processor /2%
J15 J5
CN240 GPS inn ‘ I—_"I. q
| I 3DM-24 : Gyro inn *b)
Interface 1 Logg Step/Syncro
c) - ULNMEA+puls = ytgangshoks or NMEA
*C) ¥ (opsjon) ‘ NMEA/200p
250VA 220VAC S~ 2vpC
220/100V WA
Transformator 24VDC 200p/nm ut
NMEA 0183 fart og
dybde ut
Pinn J290 Data inn Data Kabeltype
A C-82J25 pinn 2 GPIF data + 2x0.50] kabel 1
B C-82J25 pinn 5 GPIF data - 2x0.507 kabel 1
S GPS data + GPS data + 2x0.5(1 kabel 3
t GPS data - GPS data - 2x0.5(1 kabel 3

GPIF kan koples i parralell in pa max 3 sonarer
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6 Feilsgking

Normalt begrenser feilsgkingen seg til & sjekke at ting virker. Brukeren kan gjare program
oppgraderinger av loggen selv med diskett. Kvalifisert personell ma normalt gjare reparasjoner.

6.1 C-84 processor

C-84 er en 100Mhz Pentium PC som styrer og kalkulerer visning pa skjermen og data inn/ut.
Enheten bestar av en 1 kort PC med ramdisk (harddisk uten bevegelige deler), diskettstasjon og 5
kommunikasjonsporter. Enheten har en sikring for spenning inn (35 volt DC).

Da denne enheten bestar av en PC gjgres alle program oppdateringer med en diskett. Moltech
leverer normalt en boot diskett til dette. Det vil si at man slar av loggen, tar av endeluken (4
stjerneskruer) og setter inn disketten. Deretter startes loggen og man far fram en meny pa
skjermen. Fglg deretter instruksjonen i menyen. Man bruker da F1,F2,F3 og F4 knappene pa
betjeningen.

NB: Hvis det oppstar full programkrasj, det vil si at loggprogrammet ikke vil starte, brukes ogsa
denne disketten for a reparere feilen. Installer programmet pa nytt, eller velg "F2: If total crash
erase dat settings” Ta deretter ut disketten og skru pa dekselet.

6.2 Sikringer C-50

Loggen har 4 sikringer i bunnen pa C-50 processor 220VAC innspenning F1 & F2 pa 5 Amp. Hvis
det ikke er lys i den gragnne lampen ved siden av Av/Pa bryteren, sjekk disse. En sikring pa 5 amp
for spenning til C-82 processor, og en sikring for +130 volt til senderkortet. Inne i C-50 er det kun 2
sikringer pa sender kortet. Disse sikringene ma aldri rares nar det er spenning péa kortene, og det
lyser i noen av de rgde lampene pa kortet. Far disse rares, slas hovedbryteren av, og vent i minst 5
minutter til kondensatorene pa 130 Volt er fullstendig utladet.

6.3 Selvtest

Test av loggens fart utlesning. Loggen har ingen kalibrering for fart da alt er digialt, men man kan
her sjekke at loggen kalkulerer fart riktig. Testfunksjonen er ogsa egnet til a teste fart ut til andre
instrument nar baten ligger i ro. Man kan velge mellom Test 1 hvor kursen er 0°, eller Test 2 hvor
kursen er 356°. Testen kjgrer da hele loggens funksjoner med simulerte krystallstyrte signal.

B AV Testen er avslatt og logger kjgrer normalt.

B Pa Fglgende verdier kommer da fram.:

Gyro H: 0° Tidevann A 1,7 kn NV/N
Kurs pé& skip C: 356° Tidevann B 1.4 kn NV/N
Skipets fart V: 11,5kn Tidevann C 1,8 kn NNV
Dybde D: 145 -155m

For vannlas, rad utlesning, er farten 10.0 knop.
Ved feil pa utlesningene her, kontakt forhandler.

6.4 Check panel

Pa displayet her far man fram all informasjon om loggens tilstand. Man velger utlesning med & vri
pa "Selector" bryteren. En lysbryter star ogsa under panelet.

SELECTOR
CHECK INDICATOR @

SETTING

ML
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0: Viser program sjekksum test p& programmet i C-50

ROM CHK_SUM DATA

60AB
0
Ship GY: 11.5kn
SPD GX: 11.5kn
WY : 10.0kn
1 WXz 10.0kn
Current kn kn
003 1.5 -0.8
040 1.1 -0.7
2 080 1.7 -0.8
DEPTH F 147m > 132
AVE. A 147m > 132
P 147m > 132
3 S 147m > 132

AGC 230 MG  012m
227  75% 119m

218
4 222

W47672 G39687
Ww48000 G40000
Ww48000 G39979
5 W48000 G40000

GYRO 151°

TEMP -00.0°C

LORAN NOOO°00.00
6 W000°00.00

>003040080534300
880428105000

DATE 97/03/10

7 TIME 12:02:14

DIPSW SW 12345678

1: 00 o

2: 000 0 O
8 3: 0 o
VER.3.2 *A B C
DEFGHJK
LMNOPQR
9TUV

Moltech Norge A/S

0: Viser program sjekksum test pa programmet i C-50

1: Viser ufiltrert fart pa skipet i X og Y aksen bade over
bunn (G) og vann (W). Farten skal veere noksa stabil og
skal bare variere litt. En * etter farten indikerer at denne
verdien ikke kan males pga stgy, ingen signaler el.

2:Viser ufiltrert stremhastighet pa innstilte dybder. Farten
skal vaere noksa stabil og skal bare variere litt. En * etter
farten indikerer at denne verdien ikke kan males pga
stay, ingen signaler el

3:Viser dybden som males i hver av svingerene, F=
Forover, A= Akterover, P= Port (Babord) og S= Styrbord.
Etter >, vises riktig dybde kalkulert da den males 30° ut til
sidene. P& flat bunn skal dybde utlesningene veere
nesten helt lik og stabil.

4: Viser signalstyrken pa innkommende bunnekko i
mottakeren pa alle 4 kanaler. AGC (Automatisk
falsomhet kontroll) justerer seg etter signalstyrken. Den
gar fra 000 til 500 (0.00Volt til 5.00 Volt). Normalt skal en
verdi mellom 150 og 350 vises avhengig av bunnforhold
og stay. Jo kraftigere signal, jo lavere verdi

5: Viser doppler frekvensen pa signalene inn fra
mottakeren i vann (W) og bunn (G) til VCO. For vann er
referanse frekvensen 48000 Hz og verdien vil variere
rundt denne, og 40000 Hz for bunn. Dette brukes kun til
feilsgking

6: Viser innkommende data fra gyro, og eventuelt
Temperatur og navigator (navigator ikke brukt).

7: Viser radata pa data kommunikasjonen opp til
indikatoren + dato og tid.

8: Viser stillingene p& bryterene i DPU kortet. Her er
riktige verdier vist, o = off

9: Viser program versjon og kommer fram under oppstart.
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6.5 Svingere

Loggen har 2 doble svingere. Disse er montert 90° pa hverandre, sa en maler forover/ akterover,
og en styrbor/babord (se punkt 5.1). Loggen kan teste om de virker, men det kan vaere vanskelig &
sjekke om de er skadet.
Svingerene bestar av en rekke krystall elementer (Staver) som star ved siden av hverandre, og er
koplet sammen for & lage 2 perfekte straler ut til siden 30°. Ved skade p& svingere vil det normalt
ga utover stralene. Hvis en gjenstand treffer p& undersiden av svingerene kan ett eller flere av
elementene knuses.

Normalt Ved knuste elementer

INVZZAN

Loggen kalkulerer farten med & sammenligne den positive farten pa ene stralen med den negative
pa den andre. Da vinkelen bestandig er 60° kompenserer loggen automatisk for batens rulling. Hvis
det er skade pa en av svingerene vil denne vinkelen endres fra 60° til noe mindre. | tillegg blir
stralen deformert. Resultatet blir at farten blir for liten eller for stor, og ustabil. Er fremre delen av
svingeren skadet, blir farten for liten, og for stor hvis den bakre er skadet. PA AGC utlesningen pa
"Check panelet" vil verdien ogsa gke noe da falsomheten i svingeren endres, og man kan ogsa se
at dybdeutlesningen er ustabil.

Resultatet er uansett, skift defekt eller defekte svingere. Svingerskoen ma ogsa sjekkes for skader.

7 Tegninger

7.1 C-82 Display processor

) ) —

o O
258 290
o e}
o) o)
\ 0 \

C-82 DISPLAY PROCESSOR
Poyer
[ Jel Jee
— ] Diskette
sA Jes Je4
200 | — O
O NES
O
J4 Jee Keyboard
j-—] e}

r
—

50 30
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